
Универсальный двухпальцевый захват  с длинным ходом и широким захватом

амосмазыва щаяся конструкция  гарантирует надежность зажима

о етание многозубой направля щей и трапециевидной конструкции 

обеспе ивает высокое усилие захвата и максимальный момент

Благодаря запатентованному гальвани ескому покрыти  то ность 

захвата сохраняется даже после десятков тыся  операций

невмати еский параллельный двухпальцевый захват

ерия 
Ход каждой губки   /  мм  

Рекомендуемый вес заготовки     кг  

оминальное давление воздуха   

Максимальное осевое усилие   

ласс защиты 

о ность повторения  мм
Mx max. 170N.m

My max. 180N.m

Mz max. 130N.m

Fz max. 4300N

MZ

FZ

MY

MX

Y X

Z



LT-PG2-
160A

LT-PG2-
160A-CFM

LT-PG2-
160A-OFM

LT-PG2-
160A-PB

LT-PG2-
160A-DP

Описание

Базовая модель
Двустороннее
действие

Одностороннее 
действие
Удержание на 
закрытие

Одностороннее 
действие
Удержание на 
открытие

Мощная модель
Двустороннее
действие

Зашита от пыли
Двустороннее
действие

Фото

Ход на губку 16 мм 16 мм 16 мм 16 мм 16 мм

Рекомендо-
ванный вес 
заготовки

8 кг 8 кг 8 кг 16 кг 8 кг

Усилие 
закрытия

1610 N 2150 N - 3220 N 1610 N

Усилие 
открытия

1750 N - 2290 N 3500 N 1750 N

Min усилие 
пружины

- 540 N 540 N - -

Max давление 
воздуха

0.8 Mpa 0.65 Mpa 0.65 Mpa 0.6 Mpa 0.8 Mpa

Расход воздуха 
(туда-обратно)

165.0 210.0 265.0 330.0 165.0

Время 
открытия / 
закрытия

0.15/0.15
сек

0.25/0.12 сек 0.12/0.25 сек 0.3/0.3 сек 0.15/0.15 сек

Max длина 
пальца

220 мм 210 мм 210 мм 160 мм 220 мм

Max вес 
пальца

3.5 кг 3.5 кг 3.5 кг 3.5 кг 3.5 кг

Момент Mx 170 Nm 170 Nm 170 Nm 170 Nm 170 Nm

Момент My 180 Nm 180 Nm 180 Nm 180 Nm 180 Nm

Момент Mz 130 Nm 130 Nm 130 Nm 130 Nm 130 Nm

Масса 2.69 кг 3.3 кг 3.24 кг 3.4 кг 2.2 кг

Модель



LT-PG2-
160B

LT-PG2-
160B-CFM

LT-PG2-
160B-OFM

LT-PG2-
160B-PB

LT-PG2-
160B-DP

Описание

Базовая модель
Двустороннее
действие

Одностороннее 
действие
Удержание на 
закрытие

Одностороннее 
действие
Удержание на 
открытие

Мощная модель
Двустороннее
действие

Зашита от пыли
Двустороннее
действие

Фото

Ход на губку 8 мм 8 мм 8 мм 8 мм 8 мм

Рекомендо-
ванный вес 
заготовки

15 кг 15 кг 15 кг 30 кг 15 кг

Усилие 
закрытия

3030 N 4100 N - 6060 N 3030 N

Усилие 
открытия

3300 N - 4370 N 6600 N 3300 N

Min усилие 
пружины

- 1070 N 1070 N - -

Max давление 
воздуха

0.8 Mpa 0.65 Mpa 0.65 Mpa 0.6 Mpa 0.8 Mpa

Расход воздуха 
(туда-обратно)

165.0 165.0 265.0 330.0 165.0

Время 
открытия / 
закрытия

0.15/0.15
сек

0.25/0.12 сек 0.12/0.25 сек 0.3/0.3 сек 0.15/0.15 сек

Max длина 
пальца

210 мм 210 мм 200 мм 125 мм 210 мм

Max вес 
пальца

3.5 кг 3.5 кг 3.5 кг 3.5 кг 3.5 кг

Момент Mx 170 Nm 170 Nm 170 Nm 170 Nm 170 Nm

Момент My 180 Nm 180 Nm 180 Nm 180 Nm 180 Nm

Момент Mz 130 Nm 130 Nm 130 Nm 130 Nm 130 Nm

Масса 2.78 кг 3.4 кг 3.33 кг 3.5 кг 3.3 кг

Модель
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End Of Arm Tools
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Размеры

rength enhanced type

Clamping force holding type

Magnetic Switches (optional)

End Of Arm Tools
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LT-PG2-160A

LT-PG2-160B

LT-PG2-160A-CFM

LT-PG2-160B-CFM

F(N)

L(mm)
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F(N)

L(mm)0 50 100 150 200 250
0

1000

2000

3000

4000

5000

0 50 100 150 200 250
0

1000

2000

3000

4000

5000

Диаграмма усилия закрытия Диаграмма усилия закрытия



Y(mm)

Z(mm)

0

50

100

150

200

250

0 50 100 150 200

PAGE…21

End Of Arm Tools
Committed to becoming the world's best robot end equipment provider

L= 2 2Z +Y

Z

L

Y

Maximum Permitted Finger Projection

Dimensions Размеры

Модель  а ито  от пыли Модель  величенно  ило  а вата

ое подключение е  ланга Модель  де ание  одно то оннего де тви

Концевые выключатели (опционально) Магнитные датчики (опционально)
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